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Drehzahlwachter ESC

Sichert gegen Drehzahlabweichungen
und Drehzahldifferenzen

Electronic Speed Control ESC von
RINGSPANN® ist eine moderne
Gerateserie zur DrehzahlUberwa-
chung.

Die Signalfolgen von Né&herungs-
schaltern oder Inkrementalgebern
werden vom ESC Uber Perioden-
dauermessung in die aktuelle Dreh-
zahl umgerechnet. Der Drehzahlwert
steht daher sofort bei jeder Signal-

marke zur Verfligung. Er wird mit der
digital eingestellten Grenze der
Drehzahlabweichung oder der Dreh-
zahldifferenz verglichen. Bei Grenz-
wertlberschreitung wird ein Relais
bzw. ein Transistor geschaltet, um
MaBnahmen zur Verhitung von
Folgeschaden einzuleiten.

Die Signalfolge kann durch vorhan-
dene Schraubenkopfe, Zahne oder

andere Signalmarken erzeugt wer-
den, wenn diese gleichverteilt auf
dem Umfang sitzen.

Die Serie ESC 1XX hat spritzwasser-
feste Wandgehduse und st fir
AuBenanwendungen geeignet. Die
Serie ESC 2XX hat ein sehr schmales
Normschienengehduse und benétigt
im Schaltschrank nur wenig Platz.
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Um Drehzahlabweichungen zu tber-
wachen, vergleicht ESC die Signal-
folge n1 vom Stillstand bis hin zu
300000 min' mit der eingestellten
Drehzahlgrenze. Entweder bei Uber-
schreitung oder Unterschreitung der
Grenze wird ein Schaltsignal aus-
gelést. Die fir die Uberwachung von
Drehzahlunterschreitung  wichtige
Anlaufiiberbriickung kann mit einem
externen Taster oder Relais gestartet
oder beliebig ausgedehnt werden.
Zur Drehzahlanzeige oder -aufzeich-
nung sind Gerdte mit analogem
Drehzahlausgang erhaltlich.

Typische  Anwendungsfille  sind
rotierende Anlagen wie:

* Forderbander

« Ruhrwerke und Zentrifugen
+ Antriebsschnecken

* Pumpen

* Muhlen
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Bei der Uberwachung von Dreh-
zahldifferenzen (Schlupf) werden
zwei Signalfolgen n1, n2 miteinander
verglichen. Ausgehend von einem
gegebenen Drehzahlverhaltnis
n1 = P x n2, wird jede Abweichung
davon berechnet und zu n1 in Rela-
tion gesetzt. Das Ergebnis wird mit
dem eingestellten prozentualen
Grenzwert verglichen. Dadurch wird
der Gleichlauf von n1 und n2 relativ
und unabhdngig von der aktuellen
Drehzahl (iberwacht. Andert sich
eine dieser Drehzahlen, wird
abgeschaltet; d@ndern sich beide
Drehzahlen gleichermal3en, bleiben
Relais und Transistor in Ruhestellung.
Der einstellbare Faktor P passt das
Drehzahlverhaltnis an, welches durch

Getriebe- oder Teilungsunterschiede
der Signalmarken gegeben ist. Auch
geringe Drehzahldifferenzen werden
erkannt, sodal auch in schnell
drehenden Maschinen Beschadigun-
gen reibschlissiger Komponenten
vermieden werden. Typische Uber-
wachungsobjekte sind:

+ Reibkupplungen
+ Keilriemen

+ Antriebswellen
+ Getriebe

+ Forderanlagen

* Hubzeuge, Kréne

+ Drehmomentbegrenzer




Drehzahlwachter ESC 1XX

Wandgehduse fiir AuBenmontage

ESC 100 E=Trs
Bei Uberwachung von Drehzahl- O F!E N
abweichungen kann entweder Steuerung R g
Unterschreitung oder Uberschrei- Bremee 1o, LME ESC 180
tung eingestellt werden. Durch %;’::Tl
Mikroprozessortechnik und  DIP- o pame Qe
Schalter kann die Drehzahlgrenze — (& Status
prazise und ohne Probelauf gewahlt DIl DP2  DIP3
werden. Bei Erreichen der Grenz- QE::ET,;:; 001[1
drehzahl wird ein Wechslerrelais Nihercngsschalter | 2PC ek ;l Em
umgeschaltet. proxmity swich
Die Wartezeit der eingebauten Versorgungsspannung Ub: 12V-,24V-,115V~,230V~ £20%
Anlaufiiberbriickung  kann  Uber Leistungsaufnahme: 1,2VA
einen zweiten Eingang beliebig EMV-Zulassung: EN 50081-1,EN 50082-2
gestartet oder verlangert werden. Umgebungstemperatur: -10...+65° Celsius

Geberversorgung: 8V und 10V eingebaut
5:|rtenSdChaI:)Zfr9a”felb::r?j:ks(:lezzz Schaltschwelle NPN, PNP: 2,2V,7,0 mA (+/-15%)

. ) Schaltschwelle NAMUR: 7,0V,0,9 mA

eingestellt werden. Durch eine .

Relaisausgang: 250V, 5 A,Wechsler
Drehzahlhysterese von 12% und . .
eine  Wiedereinschalt-Verzégerung Statusanzelggz Ja, durch vier LEDs .
von 0.2 s wird Elattern vermieden Drehzahlbereich: 0,1...200000 Impulse/min

! Grenzdrehzahlbereich: 0,3...130000 Impulse/min
Es konnen NAMUR - oder Dreileiter- Anlaufiiberbriickung: 10 Sekunden
Naherungsschalter (NPN, PNP fir Bestellnummer: 3501.100.X01.BYYYYY
10 VDC) angeschlossen werden. (Gehause siehe Seite 5) X = Gehdusetyp,Y = Ub
ESC 130 2z AC
Das ESC 130 Uberwacht die relative | |
Drehzahldifferenz die aus acht e oW
moglichen Prozentwerten gewihlt Eﬁw o [alae ESC 139
wird. Bei Erreichen dieser Differenz R e
wird ein  Wechslerrelais umge- - %[nput 1
schaltet. signal & nput 2
U

Um Getriebelibersetzungen oder un- Eﬁ?.;’g’ﬁ'ﬂi‘éﬁ'a EIIP[1X] ;:: -
terschiedliche Teilungen der Dreh- Hleuoc o ST
zahlmarken auszugleichen, kann mit S:Eé 0 HHHHH
DIP-Schaltern ein Anpassungsfaktor proxmwﬁgﬁﬁ” Erbarn  dioshl  Furkdion

P eingestellt werden.

Der Schaltausgang kann selbsthal-
tend oder selbstriicksetzend einge-
stellt werden. Durch eine Drehzahl-
hysterese und eine Wiedereinschalt-
Verzdgerung von 0,2 s wird Flattern
vermieden.

Die Abschaltempfindlichkeit kann in
vier Stufen angepasst werden.

Technische Daten wie ESC 100, aber:

Drehzahlbereich:
Drehzahldifferenzen:

Drehzahlhysterese:
Bestellnummer:
(Gehause siehe Seite 5)
Bestellbeispiel:

4...60000 Impulse/min
0,5%,1,0%,1,5%, 2,5%

4,0%, 6,25%,10%,14,3%

25% der eingestellten Differenz
3501.130.X01.BYYYYY

X = Gehdusetyp,Y = Ub
3501.130.201.B220VW




Drehzahlwachter ESC 2XX

Gehaduse fiir Schaltschrankmontage (35mm Schienen)

ESC 21X, ESC 22X

Die Gerate ESC 21X und ESC 22X
Uberwachen Drehzahlabweichun-
gen. Dabei ist das ESC 21X auf
Drehzahlunterschreitungen und das
ESC 22X auf Drehzahliberschreitun-
gen ausgelegt. Durch Mikroprozes-
sortechnik und HEX-Schalter kann im
gesamten Bereich von 4...200000
min”' die Drehzahlgrenze prézise und
ohne Probelauf gewahlt werden. Bei
Erreichen der eingestellten Grenze
schaltet das Relais ab und ein 24 V
Schalttransistor sperrt.

Die Wartezeit der eingebauten An-
laufuberbriickung kann uber einen
zweiten Eingang beliebig verlangert
werden.

Ein optionaler analoger Ausgang
liefert ein 12 Bit Drehzahlsignal fur
Anzeigen oder Regelungen mit acht
wdhlbaren Drehzahlendwerten.
Daher ist bei Bestellung anzugeben:

24 VOC [
u
Motor — | NC Relas
Bremse be Lmbt
S:euerung——@
ESC 21X
22X
aac—T  ——fa it
ai D1
2 2
2aunt Drehzahl—
agral “;'/21"’1$|>~ eﬂ@m C
N&herungsschalter
avnc [

Versorgungsspannung Ub:
EMV-Zulassung:
Umgebungstemperatur:
Drehzahlbereich:
Grenzwertbereich:
Schaltschwellen PNP/NPN:
Schaltschwellen NAMUR:
Relaisausgang:
Transistorausgang:
Anlaufiiberbriickung:
Birde am Analogausgang:
Drehzahlendwerte f. Analogausgang:

12V-,24V-,+/- 20%, 80 mA
EN 50081-1,EN 50082-2
0...+50° Celsius
0,1...300000 Impulse/min
4...200000 Impulse/min
71V / 7,7V +/-10%
54V,-1,2mA

250V, 5A, Offner

PNP,24V /100 mA, Offner

5 Sekunden

Typ 1,2 Rmax < 600 Ohm
20, 100, 500, 2000, 6 000, 20 000,

Typ X=0: ohne Analogausgang 60000,200000 min™'
Typ X=1: 4...20 mA Unterdrehzahl-Uberwachung: 3501.21X.101.BYYYYY
Typ X=2: 0...20 mA Uberdrehzahl-Uberwachung: 3501.22X.101.BYYYYY
Typ X=3: 0...10V X= Analogausgang,Y = Ub
ESC 230 o4 e l
Das ESC 230 Uberwacht die relative - e Rel B'-l
Drehzahldifferenz die aus acht Bramse _— {c Limk
moglichen Prozentwerten gewahlt Steverung _@
wird. Bei Erreichen dieser Differenz ESC 230
wird ein Relais und ein 24V Transistor 2qunc
umgeschaltet. Um Getriebelberset- I 59? .
zungen  oder  unterschiedliche Neherungsschslter c
Zahlen der Drehzahlmarken auszu- 23Uk
gleichen, kann mit Kodierschaltern : sgnal t
ein Anpassungsfaktor P eingestellt Naherungsschal Ler

avac [
werden.

Der Schaltausgang kann selbsthal-
tend oder selbstriicksetzend ein-
gestellt werden. Durch eine Dreh-
zahlhysterese und eine Wiederein-
schalt-Verzégerung von 0,2 s wird
Flattern vermieden.

Technische Daten wie ESC 21X, aber:
Drehzahlbereich:
einstellbare Drehzahldifferenzen:

Drehzahlhysterese:
Bestellnummer:

4...60000 Impulse/min

0,5%, 1,0%, 1,5%, 2,5%, 4,0%, 6,25%,
10%, 14,3%

25% der Drehzahldifferenz
3501.230.101.BYYYYY mit Y= Ub




Drehzahlwachter ESC

Gehduseformen und Nahrungsschalter

Gehause fiir ESC 1XX a
. . w @ @
Typ 0: Platine ohne Gehause :* az b4
Typ 2:  ABS,IP65 (EN 60529)
Typ 3: Polycarbonat, IP65
Typ 4:  Aluminium, IP65 B b
Typ 5:  ABS mit durchsichtigem
Plexiglasdeckel
€ B
Jedes Geh&use hat zwei Kabelver- @ , , &) |
schraubungen nach PG11. | i i
Die interne Klemmleiste hat 213 1op «  55/80—»
Schraubklemmen fiir max. 2,5mm®. Gehduse Lénge Breite Hoéhe a b Durchmesser
Die Befestigungsbohrungen sind in Typ 0 - - - 100 84 32mm
der Tabelle mit a und b bemaft. yp235 122 120 33 110 20 4,2mm
Typ 4 122 120 80 106 82 6,4 mm
Das Gewicht ist etwa 300g.
Gehduse fiir ESC 2XX 5oE
mm
Typ 1: Makrolon 8020 ¢ 162 mm  —> | |« 4|
Schutzart Gehduse: 1P40 A kegeac)
Schutzart Klemmen: 1P20 — T o0d
E €
Jedes Gehduse hat 12 Klemmen fir EE
max. 2,5mm?, 2
m N
Die Kodierschalter und LED sind —
hinter einer Plexiglas-Frontplatte.
Das Gewicht ist etwa 200g. _
Naherungsschalter . s 1
MExms SuE T\ P N ﬁH RN
Es kdnnen vorhandene Naherungs- uu=tw‘ X111 =] (= J:L
schalter verwendet werden, die die e b : e b o {
angegebenen Schaltschwellen ein-
halten Funktion M5x0,5 M8x1 M12x1 M18x1
. - . Nennschaltabstand 08 1,5 2,0 50 (mm)
Die Gerdte ESC 1XX liefern 10\/ DC Grenzfrequenz 5000 5000 2000 500 (Hz)
Versorgungsspannung.  Bendtigen
die vorgesehenen Naherungs- Min. Betriebstemperatur  -25 -25 -25 -25 (°Q)
schalter hohere Betriebsspannun- Max. Betriebstemperatur  +75 +80 +80 +80 (°Q)
gen, ist eine externe Spannungs- Schutzart (EN 60529) P67 P67 P67 P67
quelle notwendig . Kabellange 2 2 2 2 (m)
Die Ubersicht rechts zeigt einige von Gehéusematerial e e VaA VaA
RINGSPANN® lieferbare Néherungs- Transistor-Typ PNP-no PNP-no PNP-no PNP-no
schalter, die alle bendtigten Eigen- Betriebsspannung 7..35 10...35 10...35 10...35 VDC
schaften erfillen. Die Bestellnummer LED-Anzeige ja ja ja ja
3505.2z.001.A00002 ist durch das Bestellmerkmal: zzz 005 008 012 018
Bestellmerkmal zu ergénzen .
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Freildufe
Riicklaufsperren Vorschub- Uberholfreildufe Gehéusefreildufe Freilauf-
Zur automatischen iy Schaltfreilaufe Zum automatischen Zum automatischen  Einbauelemente
Rucklaufsicherung Fur schrittweisen Zu- und Abkuppeln Zu- und Abkuppeln Kéfigfreilaufe,
von Forderbéan- @ Materialvorschub. von Antrieben. von Mehrfach- Klemmstiicksatze
dern, Elevato- L antrieben bei und Freilauf-
ren, Pumpen, | Anlagen im ketten.
Geblésen. Dauerbetrieb.
Katalog 88 Katalog 80 Katalog 80 Katalog 80.1 Katalog 89
Bremsen
Industrie- Industrie- Industrie- Industrie- Sicherheits-
Scheibenbremsen Scheibenbremsen Scheibenbremsen Scheibenbremsen Klemmeinheiten
Federbetitigt - Federbetatigt - Pneumatisch- Bremssattel - Zum Sichern
pneumatisch hydraulisch __ - betatigt. . ‘ hydraulisch und Position-
geluftet. geluftet. P‘ betatigt. ieren axial

4 o bewegter

Stangen.
Katalog 46 Katalog 46 Katalog 46 Katalog 46 Katalog 32
Drehmoment- und Kraftbegrenzer
Drehmomentbegrenzer Drehmomentbegrenzer Drehmomentbegrenzer Rutschnaben Kraftbegrenzer
mit Schraubfléchen mit Rollen mit Kugeln RIMOSTAT-Rutschnabe Zuverlassiger axialer
Zuverlassige . Mit Doppelrollen Zuverlassige " fur gleich- Uberlastschutz
Uberlastsiche- oder Einfachrollen, Uberlastsicherung bleibendes - in Schub- und "
rung fur rauhe Durchratschend mit hochster Rutschmoment. Zugstangen. 3
Betriebsbe- oder ausschal- Ansprech- Tellerfeder- =
dingungen. tend, auch fiir genauigkeit. Rutschnabe als
360° Synchron- Auch spielfrei. Einfachldsung.
lauf.

Katalog 45 Katalog 45 Katalog 45 Katalog 45 Katalog 49
Wellenkupplungen
Drehstarre HELICAL-Flexures als HELICAL-Flexures mit HELICAL-Flexures als Spannkupplungen
Ausgleichkupplungen Wellenkupplungen integrierten AnschluB3teilen Federelemente Fiir das auto- l
GroRe, zula55|ge Speziell auslegbar Wellenkupplung, Einteiliges Feder- matisierte Kuppeln |
Radial- und A-‘ auf anwendungs- die AnschluBteil element mit von Walzen.
Winkelver- spezifische platzsparend hochster Verschleil3- Schnelle, sichere
lagerungen. Anforderungen. integriert . festigkeit. und schlupffreie ¢
Kleinste Riick- k Verbindung.
stellkrafte.
Katalog 44 Katalog 43 Katalog 43 Katalog 43

Welle-Nabe-Verbindungen

Konus-Spannelemente Dreiteilige Schrumpfscheiben Zweiteilige Schrumpfscheiben Sternscheiben Sternfedern

Zur Welle-Nabe- AuBenspannver- AuBenspannver- Ideal fir Welle- Axialfederelement
Verbindung. bindung zur bindung.Vorteil: £ Nabe-Verbin- zur Vorspannung
Hohe Dreh- spielfreien Ver- Einfache, sichere dungen, von Kugellagern.
momente bei bindung von Montage, sogar die haufig

geringem Hohlwellen mit ohne Dreh- zu 18sen sind.

Platzbedarf. Wellenzapfen. moment-

schlussel.
v

Katalog 31 Katalog 31 Katalog 31.1 Katalog 30 Katalog 20
RINGSPANN"®
Spanntechnik

Prazisions-Spannzeuge

Normteile fiir Spannzeuge Standard-Spannzeuge Sonder-Spannzeuge Kegelbiichsen-Spanndorne Hydraulische

Zum individuellen Standardpro- MaRgeschneiderte Universelle, kostengtinstige Dehnspannzeuge
und kosten- gramm an Sonderlésungen Standardbaureihe. Schnelles Spanndorne und -futter
glinstigen Eigen- hochprézisen, fur die jeweilige Umristen auf andere Spann- mit hoher Rundlauf-
bau nach dem einsatzfertigen spezifische durch- genauigkeit. Spannen
RINGSPANN- Spannvor- Spannaufgabe. messer. g Fe mehrerer Werkstiicke
System. richtungen. - moglich.

Katalog 14 Katalog 13 Katalog 15 Katalog 16
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